
UAV（無人機）を用いた 
 

3次元計測・構造物調査 

ルーチェサーチ株式会社 



UAV（小型無人ヘリ） 



土木現場で使える 



概要・特徴 

無人ヘリシステム概要 

災害・防災・測量分野への活用事例 

オルソ・３次元計測 

ダム・橋梁・その他構造物での調査活用事例 

構造物調査 



SPIDERの特徴 

1 
自律飛行 

3次元データ計測 

5 

3 

2 半径数mでの離着陸 

4 

オルソ画像作成 

GPS捕捉なしでも飛行可能 



・機体重量         3.8kg 

・サイズ                95cm×95cm×40cm 

・ペイロード         4.0kg 

・飛行時間         25分 

・耐風               15m/s 

・飛行可能範囲   1,000m 



・機体重量         5.4kg 

・サイズ                120cm×120cm×55cm 

・ペイロード         6.0kg 

・飛行時間         15分 

・耐風               15m/s 

・飛行可能範囲   1,000m 



メリット 

プロペラ 枚数 での差異点 

4枚 8枚 

長時間フライト 
低コスト 
コンパクト 

安全性低い 
耐風性能低い 
ペイロード低い 

高パワー 
安全性高い 
耐風性能高い 

フライト時間小 
高コスト 
サイズ大 

デメリット 



飛行ルート設定画面 

 自動航行設定    

  現在位置管理   

バッテリー管理 

 高度管理      

GPS状況管理 

 速度管理      



撮影事例紹介（写真撮影） 





近赤外線カメラによる植生調査 





浮子観測 



オルソ・３次元計測 



写真測量 

 フロントラップ90％・サイ
ドラップ50％以上オーバラッ
プした画像を元にバンドル調
整によるステレオマッチング
を行い、画像の撮影位置と傾

きを計算により算出 



河川粒度分布計測 







広島市災害計測 



2014年9月11日首相官邸でのフライト 



構造物調査 



サーモグラフィによる 
構造物調査 



目的：サーモグラフィによ
る吹付法面調査 
管理：広島県 



午前サーモ画像 午後サーモ画像 

差分画像 



橋梁点検支援 





















国土交通省推奨技術認定 
次世代社会インフラ用ロボット開発・導入検討会において、2014年度に行われた現場

検証プロジェクトの評価結果から応募があった８９技術から、ルーチェサーチの「ＳＰ
ＩＤＥＲを用いた高精度地形解析による災害調査技術」が認定を受けた。 


